DAUB 'BX Bakery Machinery

CTaHAapPTHbIA KOMMJIEKT

YyryHHasi o0CHOBa Ha kornecax

ABTOMNEPEKIOYEHNE ABUraTeENS A1 SKOHOMUKN SHEPTnn
PrKCUpOBaHHbLIN AENUTENbHbIA ANCK

3aMeHsAeMbIl OenUTENbHbIA AUCK

PasgenntenbHbI HOX U3 HEPXKaBEIOLLEN CTanu

PasgenuntenbHbI QUCK, MOKPbLITbIN aHOAMPOBaHHbLIM
antoMMHneMm

Mpecc-konbuo ¢ TEPNOHOBLIM NOKPLITUEM
Ynpasnsiemoe TectogeneHme

YnpaBnsemoe okpyrrneHue

[MporpammMmupyemoe BpeMsi HagaBMBaHWSA U OKPYrIEHNsI

ABTOMaTM4eCKOe LMKIIn4ecKoe
TecTtoaeneHne/okpyrrneHue

Py4yHas ycTaHoBKa Beca
MporpammupyemMas ycTaHOBKa Beca
HacTtpolika wwara okpyrneHusi

HacTpolika CKOpOCTU OKpYrieHns
PerynupoBka ruapaBnuyeckoro gaBneHus

Onuun
PerynvpoBka ruapaBnnyeckoro AaBrneHus

YBenuyeHHas (pmkcupoBaHHas) CKopocTb Ha 25%

CynoBoe MCMNorfHeHWE € KpenneHnem K nony (BMecto
YYr'YHHOW OCHOBbI)

Jemndepsbl (BMECTO YYryHHOW OCHOBbI)

WcnonHeHve ons TiopbMbl (MONIHOE onucaHne
npegocTaBnsieTcsi No TpeboBaHunio)

TpaHcgopmaTop ans 4-npoBOAHOM 3NEKTpoceTn 6e3
HenTpanu Ha 400 B

Ceptudukaumst UL n rurmeHmMYHoCTb
Kynep Ha ocHOBHOM pame
Kynep ¢ koHTponem Temneparypsbl

MpuHagnexHocTn

PeKOMeH,D,yeMbIe 3anyactu gns 3-neTHero
MCMnoJib30BaHUA

3aMeHsieMbIl AenUTEeNbHbIA AUCK
Habop 13 3 okpyrnnTenbHbIX NNacTuH
MaHomeTp Ans rugpaBnnyeckon CUCTEMBI

MowHocTb, pasmepbl 1 Bec
MowHocTb (kBT)

MabapuTbl: WMpUHa X rIyonHa X BbicoTa (CM)

Bec (kr)

S = CTaH,D,apTHbIVI KOMMNNEKT
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